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Сведения о ведущей организации

По кандидатской диссертации М.А.Макарина «Исследование кинематики, 
динамики и рабочих процессов активной боковой ручки управления 
самолетом», по специальности 05.02.02 -  «Машиноведение, системы 
приводов и детали машин».

Полное наименование организации 
в соответствии с уставом

Федеральное государственное 
бюджетное образовательное 
учреждение высшего образования 
"Московский
технологический университет"

Сокращенные наименования 
организации в соответствии с 
увтавом

МИРЭА, МГУПИ, МИТХТ

Почтовый адрес организации 119454 г. Москва, проспект 
Вернадского, дом 78

Адрес официального сайта в сети 
«Интернет»

https://www.mirea.ru

Телефон +7 499 215-65-65 доб. 1140
Адрес электронной почты mirea(5)mirea.m
Список основных публикаций работников ведущей организации по теме 
диссертации в рецензируемых научных изданиях за последние 5 лет.
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