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HapOJHBIX HUCCIeJOBATEIIbCKUX CETAX HET
(SJeKTPOHHBII aJ[peC Pa3MeIeHN s MaTePHAIOB)

K) TIATEHTEI HET

HpenceﬂaTenb JUCCEPTAHOHHOI'O COBETa

J1212.125.04, n.¢.-M.H., TOUCHT

VyeHblii ceKpeTapb AUCCEPTALIMOHHOTO COBETA

J1212.125.04, x.¢p.-M.H.

A. B. HaymosB

B. A. Paccka3oBa




