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Фтзь:в на диссертацию

}важаемь:й Александр 3ладимировин !

Ёа

Ёаправляю Бам от3ь!в на автореферат диссертации А.3.6крябина

<Разработка методов и алгоритмов системь! ранней диагностики технического

состояния электромеханического рулевого привода летательного аппарата с

исполь3ованием интеллектуального анали3а даннь!х), представленной на

соискание уненой степени кандидата технических наук по специальности 2.3.1 _

<6истемнь:й анализ, управление 1л обработка информации, статистика

(технинеские науки)>.
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на автореферат диссертац1л'л А.в.
методов 

'^ 
алгоритмов системь|

работка

технического состояния электромеханического рулевого
привода летательного аппарата с использованием
интеллектуального анализа даннь!х)' представленной на

соискание ученой степени кандидата технических наук по
специальности 2.3.1 - <<6истемнь!й анализ' управление и

обработка информации' статистика (технические науки)>>.

в автореферате А.8'6крябина представлень! метод у\ алгоритмь!

диагностики технического соотояния электромеханического рулевого

при вода летательного аппарата.

6истемь! полетного и предполётного контроля резервированнь]х

электрогидравлических рулевь]х приводов хорошо известнь: и отработань!.

в то же время для беспилотнь:х летательнь]х аппаратов более

предпочтительнь! электромеханические рулевь!е приводь!, не требующие

регламентнь!х работ. Ёо для этого класса рулевь!х приводов методь!

контроля и диагностики технического состояния практически не

разработань!.,[иссертационная работа А.Б.6крябина по3воляет заполнить

этот пробел, что делает её актуальной.

8 диссертационной работе автором рещень! следующие задачи:

1. 6оздана модель системь! ранней диагностики технического

состояния электромеханического рулевого привода 1А определень! её

архитектура и функции

2. Ёа основе экспериментальнь!х даннь!х и математического

моделирования предложена модель деградации характеристик

электромеханического рулевого привода и определень! репрезентативнь!е

параметрь!, характеризующие деградации у1 техническое состояние

привода.
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3. Разработана п рограммно-математическая модель

электромеханического рулевого привода' учить!вающая изменения

технического состояния в отдельнь!х компонентах и проведена её

верификация по экспериментал ьнь!м даннь!м'

4' ['!роведена валидация и оценка эффективности разработаннь]х

методов и алгоритмов ранней диагностики технического состояния

электромеханичеокого рулевого привода по результатам математического

моделирования и экспериментальнь!х даннь|х.

Ёесомненнь!м достоинством работь: является большой объем

проведеннь|х исследований и моделирования' Результать! моделирования

подтверж,дают эффективность п редложен н ь!х ал горитм ических решен и й'

Автореферат написан яснь!м язь]ком и дает полное представление о

проблемах, и3ложеннь!х в диссертационной работе. (оличество публ икаций

и апробации работь! достаточнь! для положительной оценки.

к недостаткам автореферата относятся недостаточная

обоснованность границ градаций трех вь:браннь:х автором состояний:

исправного (0.05о-0.50 и 0,25-0,7нм), предаварийного (0,550-!.00 и о,75-1,2нм)

и аварийного ('1,050-'1,50 и 1 ,25-1,7нм), определяемь!х параметрами люфта и

сухого трения, а также, очевидно, обусловленное маль!м объемом

автореферата отсутствие описания применяемь!х в главе нетвертой

алгоритмов.

3ти недостатки не снижают общей положительной оценки

диссертационной работь: как законченного научного исследования,

вь!полненного на вь!соком научном уровне, обладающего наунной

новизной и практической значимостьк), имеющего существенное

значение для теории и практики управления, а также методов обработки

информации в различнь!х сложнь]х системах'

1аким образом, с!дя по автореферату, диссертационная работа

6крябина Алексея Балерьевина <<Разработка методов и алгоритмов

систем ь! ранней диагности ки техн ического состоя н ия электромехан ического

рулевого привода лет6тельного аппарата с исполь3ованием

интеллектуального анализа даннь!х)) удовлетворяет требованиям вАк,

--
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предъявляемь!м к кандидатским диссертациям, а ее автор 6крябин

Алексей 8алерьевич заслуживает присуж,дения ученой степени кандидата

технических наук по специальности 2'3'1 - "6истемнь:й анализ, управление

и обработка информации, статистика>.
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