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Дмитрие-

вич 
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РФ 
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дарственный техни-
ческий университет 
радиотехники, элек-
троники и автома-

тики  (МГТУ 
МИРЭА), Мини-
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ния и науки РФ, г. 

Москва, профессор, 
зав. кафедрой «Ав-
томатических си-

стем» 

Доктор техниче-
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1. Ивченко В.Д., Корнеев А.А. Анализ ме-
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журнал «Мехатроника, автоматизация, 
управление». №7, 2009. 

2. Пряничников В.Е., Андреев В.Д., Ивчен-
ко В.Д., Кий К.И. Мобильные технологи-
ческие роботы: система сжатого опи-
сания и анализа цветных изображений в 
реальном времени.: М, журнал «Инфор-
мационно-измерительные и управляю-
щие системы». №9, 2009. 

3. Ивченко В.Д., Кузнецов А.Б. Робот 
«ТУРИСТ» в исследовательской про-
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боры». №1, 2012 
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роботах.: М, журнал «Промышленные 
АСУ и контроллеры». № 11, 2012. 

5. Бунин В.В., Ивченко ВД. Метод измере-
ния размера частиц за счет их ориента-
ции в потоке Tailor-Couette и его при-
борная реализация.: М, журнал «Прибо-
ры». №11, 2013. 
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Мышляев 
Юрий 

Игоревич 
 

1960, 
Гражд.  
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ческий университет 
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Вестник ТулГУ., №2, 2011. 

2. Мышляев Ю.И. Метод бискоростного 
градиента.: г. Тула, Изд-во ТулГУ, Изве-
стия ТулГУ. Технические науки. Вып. 5: 
в 3 ч. Ч.1 2011. 

3. Мышляев Ю.И., Финошин А.В. Алго-
ритмы управления гамильтоновыми си-
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определенности. Электронное научно-
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ние». №12, 2011. 

4. Мышляев Ю.И., Мышляева С.В. Гибрид-
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5. Мышляев Ю.И., Мишаков В.В. Управле-
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№7, 2012. 

 
 
Кандидат технических наук, доцент Калужского 
филиала МГТУ им. Н.Э. Баумана                                                                                 Ю.И. Мышляев 
                                                                   
 
Председатель  
диссертационного совета Д 212.125.11, 
д.т.н., профессор                                                                   Г.Н. Лебедев 
 

Ученый секретарь 
диссертационного совета Д 212.125.11,   
к.т.н., доцент                                                                      Ю.В. Горбачев 
 

 

 

 


