






науки и высшего образования Российской Федерации, а автореферат 

полностью соответствует ее содержанию.

Представленная к защите диссертация Будкова А. С. — это законченная 

научно-квалификационная работа, в которой поставлена и решена задача 

разработки системы поддержки принятия решения для четырёхмерной 

навигации. Работа полностью удовлетворяет требованиям, предъявляемым 

к диссертациям, представленным на соискание учёной степени кандидата 

технических наук, а Будков А. С. заслуживает присуждения учёной степени 

кандидата технических наук по специальности 05.13.01 -  «Системный 

анализ, управление и обработка информации (авиационная и ракетно- 

космическая техника)».

Научный руководитель, 
заместитель начальника отдела систем 
самолетовождения филиала публичного 
акционерного общества «Научно- 
производственная корпорация «Иркут» 
«Центр комплексирования», заведующий 
кафедрой 703 «Системное проектирование 
авиакомплексов» Института № 7 
«Робототехнические и интеллектуальные 
системы» (по совместительству), начальник 
НИО-703 Института № 7 «Робототехнические 
и интеллектуальные системы»
(по совместительству) федерального 
государственного бюджетного 
образовательного учреждения «Московский 
авиационный институт (национальный 
исследовательский университет)», 
к. т. н., доцент

Подпись Е. С. Неретина заверяю:
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Директор -  главный конструктор филиала 
публичного акционерного обществ 
«Научно-производственная корп 
«Иркут» «Центр комплексиров 
к. т. н., доцент


