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в настоящее время в самолетостроении широко применяются системы
автоматического управления. особенностыо современных маневренных
самолетов является существенное изменение пиJIотажных характеристик в
эксплуаТационной области их применения. Бортовая система автоматического
управления является необходимым средством, обесгtечивающим эффективную
эксплуатацию современного самолета.

СреднемагистраJIьный самолеТ (смс) вместе с автопилотом
предстаВляеТ собоЙ замкну,гуЮ систему автоматического регулиро вания, в
которой самолет является объектом, а автопиJIот -- регулятором. В процессе
реryлирования реryлируемая величина либо поддерживается постоянной
(режиМ стабилиЗации), либО изменяетсЯ пО определенному закону (режим
управления). Реryлятор осуществляет измерение разности между
действиТельнымИ и заданными значениями регулируемого лараметра и в
зависимости от величины и знака этой разницы ок€вывает на объект
воздействие, В результате которого измеряемое значение параметра стремится к
заданному.

в диссертационной работе Нгуен Тхань Шона поставлена актуаJIьн€yI
задача, которая направлена на создание в перспективе вклада в повышение
безопасности и топливной эффективности выполнения полетов, расширение
функцион€tльных возможностей анаJIитическоI,о конструирования систем
автоматического управления боковым движением среднемагистр€lJIьного
самолета.

в результате выполнения работы решены следующие задачи:

1. Выполнение аналитического конструирования системы лемгrфирования
изгибных юроупругих колебаний крыла смс по вариативному критерию.

2. Выполнение ан€LлитиЧеского конструирования системы
автоматического управления углом крена смс с упругим крылом по
вариативному критерию.



3, Выполнение аналитиЧеского конс'руироваrlия системы
автоматИческогО управлениЯ положениеМ смС относительно заданной
траектории по вариативному критерию.

4- Применение фильтра Калмана для оценивания параметров бокового
ветра и компенсации влияния его порывов на полет смс.

проведенные исследования позволили, с одной стороны, сформулировать
и обосноватъ новые научные положения в област" опrr*"зации управления
движениеМ смс, а С лругоЙ сторонЫ - разработать основные положения
методики, €lлгоритмы решения частных задач и вычислительные программы.

Недостатки:

1. В маТематичеСкой модели диссертационной работе нет учета упругой
конструкции, не осуществлен учет колебания топлива в баках;

2. В третьей главе автор не показ€uI ясно, каким образом определяется
характерная частота а

указанные недостатки не снижают общей положительной оценки
диссертации.

таким образом, судя по автореферату, диссертация Нryен Тхань Шона
представляет собой законченную работу, отвечающую требованиям вдк, а
соискатель заслуживает присуждения ученой степени кандидата технических
науК по спецИ€tльностИ 05.13.01 - Системный анализ, управление и обработка
информации (авиационная и ракетно-космическая Texнrnu).
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