Аннотация
к конкурсной работе
" Инерциальный измерительный модуль на миниатюрных роторных вибрационных гироскопах для систем управления"
Рассматривается возможность создания инерциального измерительного модуля (ИИМ – измеритель 3-х проекций угловой скорости и линейного ускорения) на базе 3-х роторных вибрационных гироскопов (РВГ) без использования акселерометров. Для измерения линейных ускорений используются специальные РВГ, у которых центры масс роторов смещены относительно оси упругого подвеса на определённую величину. В выходных сигналах таких РВГ будет содержатся информация и о угловых скоростях и о линейных ускорениях. Предлагается схема прибора и алгоритм обработки сигналов гироскопов, позволяющий выделить информацию об угловых скоростях и линейных ускорениях объекта. Приводятся результаты испытаний прототипа ИИМ. Предложенная схема прибора и использование всего 3-х миниатюрных РВГ КЕАФ051-006Л (30 грамм, Ø25x28 мм) в качестве инерциальных чувствительных элементов, позволяют создать малогабаритный ИИМ средней точности с высокой вибрационной и ударной устойчивостью для применения в системах управления беспилотными летательными аппаратами, сверхзвуковыми и гиперзвуковыми крылатыми ракетами.
