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В работе рассматривается задача управления мультикоптером с помощью 

нейрокомпьютерного интерфейса (НКИ). Приведены ключевые возможности НКИ. Дано 

общее описание считывания показаний НКИ. Рассмотрена конструкция мультикоптера. 

Разработана прошивка полетного контроллера. 

 
 


