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Проведен анализ предложенного алгоритма самонаведения, позволяющего применять его для 

перехвата высокоманевренных гиперзвуковых целей. 

Представлены результаты исследования эффективности и чувствительности алгоритма 

самонаведения летательного аппарата к ошибкам измерителей в процессе наведения  на  

высокоманевренную  гиперзвуковую  цель.  Исследования  проводились  с 

помощью имитационного моделирования. 
На   основании   проведенных   исследований   сделаны   выводы   о   возможности перехвата 

гиперзвуковых объектов и влиянии условий применения и различных измерителей   на   точность    фо 

рмиров ания    упр а в л яющего    сиг н а ла ,    а    так же пр ед ъяв ле н ы  тр е бов а ния  к  то чности  

фун кциони рова н и я  измер и те лей  фазовых коор динат . 

 


