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Объектом исследований в настоящей конкурсной работе является система выставки 

бесплатформенной инерциальной навигационной системы (БИНС) беспилотного летательного 

аппарата (БПЛА), закрепленного на борту самолета-носителя, в процессе полета. 

Целью исследований является разработка схем выставки БИНС, позволяющих повысить точность 

выставки и сократить ее длительность. 

Предложена схема построения системы начальной выставки БИНС беспилотного летательного  

аппарата.  Рассмотрены  различные  варианты  организации  комплексной 

обработки информации. Предложена методика имитационного моделирования системы выставки  

БИНС  беспилотного  летательного  аппарата,  позволившая  проанализировать 

разработанные  алгоритмы  комплексной  обработки  информации  и  выявить  наиболее 

эффективные схемы организации выставки. 

 


