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Роботы все шире используются в различных отраслях. Однако создание эффективных производственных производств путем построения физических прототипов требует больших финансовых и временных затрат. Поэтому в работе для моделирования и визуализации роботов рассмотрено программное обеспечение позволяющее создавать виртуальные модели производственных роботизированных производств. 
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