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Предложен алгоритм управления инерционными следящими системами, 

обеспечивающий бессрывное сопровождение интенсивно маневрирующей цели. 

Рассмотрен пример реализации. Проведено исследование эффективности алгоритма в 

зависимости от параметров системы и входных воздействий. 

 


